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Dispositif de transmission video entre une camera et une regie. 

L'invention se rapporte a un dispositif de transmission video entre 
une camera et une regie. L'invention se situe dans le domaine des cameras 
5 vid6o professionnelles utilisant une transmission sans fil. 

Les cameras video professionnelles sont actuellement des 
cameras qui transmettent un maximum d'informations vid6o a une r6gie afin 
d'obtenir la meilleure qualit6 d'image possible. Dans un studio de television, 

10 les cameras utilisent des liaisons filaires de type triaxial. La liaison filaire 
n'est cependant pas la mieux adaptee pour les cameras mobiles. Pour 
pouvoir assurer la mobilite d'un cameraman dans un studio, ou dans un 
stade, il est necessaire d'avoir recours a un ou plusieurs operateurs charges 
de demeler les cables. 

15 Pour certaines retransmissions d'evenements sportifs, il est connu 

d'avoir recours a des cameras sans fil. Les cameras actuellement utilisees 
utilisent une transmission de type rnonoporteuse qui n§cessite un pointage 
permanent de la camera a I'aide d'une antenne directionnelle comme 
represente sur la figure 1. 

20 La figure 1 represente un systeme de transmission sans fil entre 

une camera et une regie selon I'dtat de la technique. Une camera 1 est 
munie d'un 6metteur HF de type rnonoporteuse qui emet le signal video via 
une antenne 2 placee par exemple sur le dessus de la camera 1. Etant 
donne le debit important d'informations (de I'ordre de 50 Mbs en compresse) 

25 la frequence de transmission est de I'ordre du gigahertz. Or une telle gamme 
de frequence est tres sensible aux interferences et notarnment aux echos. 

L'utilisation d'une antenne directionnelle 3 pour la reception, par 
exemple de type parabolique, permet de s'affranchir des problemes d'echos 
et assure une bonne amplification a la reception. Les cameras destinees a 

30 une utilisation sans fil etant, de rnaniere privilegiee les cameras mobiles, il 
est necessaire de munir I'antenne directionnelle de moyens autorisant un 
changement d'orientation et d'une poignee 4 permettant & un operateur de 
changer son orientation. L'orientation de I'antenne directionnelle se fait soit 
au juge, soit a I'aide d'un viseur. 

35 Bien qu'un tel systeme permette d'utiliser un unique operateur 

pour « accompagner » les mouvements de la camera, celui-ci pose des 
problemes de defaillance de vigilance. L'opSrateur doit rester vigilant 
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pendant toute la duree de prise de vue, la duree pouvant etre tres longue et 
les mouvements de camera pouvant etre imprevisibles. 

invention propose un systeme de camera sans fil 
5 particulterement adapte a une utilisation en studio ou dans les stades. Le 
systeme selon l'invention s'affranchit de I'operateur qui pointe la camera a 
I'aide de I'antenne de reception en mettant en oeuvre un systeme 
d'autopointage. Le systeme de l'invention comporte un deuxieme emetteur 
sur la camera dont le but est de signaler la position de ladite camera a un 
1 0 dispositif d'asservissement de I'antenne. 

L'invention a pour objet un systeme de transmission video 
comportant une camera munie d'un emetteur pour transmettre des images 
par radiofrequence et une antenne directionnelle de reception pour recevoir 
15 les images provenant de I'emetteur, dans lequel la camera comporte un 
moyen d'identification qui emet un signal de reperage, et dans lequel 
I'antenne comporte un moyen de reperage pour reperer le signal de 
rep6rage et un moyen d'asservissement pour diriger I'antenne sur I'emetteur 
de la camera. 

20 Un autre objet de l'invention est une camera video comportant un 

emetteur pour transmettre des images par radiofrequence, et un moyen 

d'identification qui emet un signal de reperage. 

L'invention concerne egalement une antenne directionnelle pour 

recevoir les images provenant de la camera de l'invention, I'antenne 
25 comportant un moyen de reperage pour reperer le signal de reperage et un 

moyen d'asservissement pour diriger I'antenne sur I'emetteur de la camera. 

L'invention sera mieux comprise, et d'autres particularites et 
avantages apparaTtront a la lecture de la description qui va suivre, la 
30 description faisant reference aux dessins annexes parmi lesquels : 

la figure 1 represente un systeme de transmission video sans fil 
selon I'etat de la technique ; 

la figure 2 represente un systeme de transmission video sans fil 
selon l'invention ; 

35 la figure 3 represente une camera equipee pour une transmission 

vid§o sans fil selon l'invention ; 
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les figures 4 et 5 illustrent un dispositif d'identification de la 
camera de la figure 3 ; 

les figures 6 a 8 illustrent un premier mode de realisation d'une 
antenne selon I'invention ; 
5 la figure 9 represente une variante du premier mode de realisation 

de I'antenne ; 

les figures 10 et 11 illustrent un deuxieme mode de realisation 
d'une antenne selon I'invention. 

10 La figure 2 represente le principe general de I'invention. Une 

camera 11 est munie d'un emetteur HF et d'une antenne d'emission 11. La 
camera 1 1 comporte, en outre, un moyen d'identification qui emet un signal 
de reperage. Une antenne directionnelle 12 est munie d'un moyen 
d'asservissement commande par un moyen de reperage 13. 

15 Le moyen d'asservissement est par exemple constitue d'un 

moteur pour deplacer I'antenne directionnelle en azimut, d'un moteur pour 
deplacer I'antenne directionnelle en site et d'au moins un dispositif de 
commande de moteur qui commande les moteurs en fonction d'une 
consigne. Le moyen d'asservissement n'est pas decrit de maniere detaillee 

20 car de nombreux dispositifs connus peuvent etre utilises. 

Le moyen de reperage 13 coopere avec le moyen d'identification 
de la camera afin de pouvoir reperer la camera pour foumir une consigne au 
moyen d'asservissement afin d'orienter I'antenne directionnelle 12 sur 
I'antenne d'emission 11 ou sur la camera 10. De tres nombreuses 

25 possibilites sont offertes pour pouvoir realiser le moyen d'identification et le 
moyen de reperage 1 3. 

Le moyen d'identification peut etre constitue d'un emetteur radio, 
d'un emetteur visuel ou d'un emetteur sonore. Le signal emis doit permettre 
d'identifier qu'il s'agit d'une camera et eventuellement permettre d'identifier 

30 une camera parmi plusieurs cameras. Quelle que soit la nature du signal 
utilise, I'identification de la camera peut se faire en jouant sur la porteuse du 
signal, sur des sous-porteuses ou sur un message envoye. 

L'utilisation de signaux radios ou sonores presente cependant 
quelques inconvenients. Ces signaux restent tres sensibles aux echos, 

35 notamment dans les stades. Pour s'affranchir des problemes lies aux echos, 
le moyen de reperage 13 peut comporter un systeme de triangulation dont 
Installation risque d'etre complexe et done peu pratique a utiliser. 
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Pr6ferentiellement, I'invention propose d'utiliser un signal optique 
de lumfere visible ou infrarouge. La nature de ces signaux permet de 
s'affranchir de tout probleme d'echo. L'invention propose plus 
particulierement une solution utilisant I'infrarouge pour des raisons de 
5 simplicity de mise en oeuvre, de fiabilite et de discretion. 

La figure 3 montre un exemple de realisation de camera 10 
utilisant un emetteur infrarouge 14 comme moyen d'identification. D'une 
manure preferee, I'emetteur infrarouge 14 est place sur le dessus du capot 
de protection de I'antenne d'emission 11. Cette position est privilegiee car 

10 elle permet une bonne visibility de Temetteur infrarouge 14 tout en ayant une 
position quasi confondue avec I'antenne d'emission 11. II va de soi que 
d'autres positions de I'emetteur infrarouge 14 sont possibles. 

La figure 4 montre que I'emetteur infrarouge 14 peut etre 
constitue d'une ou plusieurs diodes infrarouges 15 surmontees d'une lentille 

15 de Fresnel permettant une emission IR a 180°. La figure 5 donne un 
exemple du circuit de commande de I'emetteur infrarouge. Un circuit 
d'identification 16 programmable memorise un numero de camera. Pour des 
raisons de simplicity de realisation et de facility d'utilisation. le circuit 
d'identification est par exemple constitue de mini-interrupteurs (ou cavaliers) 

20 munis de resistances de tirage a un (ou de tirage a zero). Trois mini- 
interrupteurs permettent ainsi de numeroter huit cameras de 0 a 7. 

Un circuit generateur 17 regoit le numero de camera et fournit un 
signal electrique d'identification. Un amplificateur 18 adapte le signal 
electrique d'identification en courant et en tension pour alimenter au mieux la 

25 ou les diodes infrarouges 15 qui vont emettre un signal infrarouge 
d'identification representatif du signal 6lectrique d'identification. Plusieurs 
possibilites equivalentes sont envisageables de maniere independante ou 
combinee. 

Premiere possibility : emission d'un code en bas debit. Le signal 
30 electrique correspond a un codage en bande de base du numyro de la 
camera. On utilise par exemple une trame de neuf bits dont le premier est 



0 


000000001 


1 


000000011 



6 


001111111 


7 


011111111 



5 

Tableau 1 



Le code £ transmettre est ensuite transforme a I'aide d'un format 
de transmission en bande de base, par exemple de type RZ. L'emission 
infrarouge correspond a un clignotement des diodes identifiant une camera 
parmi plusieurs. 

Deuxieme possibility : emission d'un signal module a I'aide d'une 
sous-porteuse. Le signal electrique d'identification est un signal carre dont la 
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Numero de camera 


Frequence du signal d'identification 


0 


100 kHz 


1 


110 kHz 




6 


160 kHz 


7 


170 kHz 


Tableau 2 



La frequence de clignotement des diodes permet d'identifier le 

numero de la camera. 

D'autres possibilites d'identification des cameras sont possibles. 
15 Par exemple, I'homme du metier peut utiliser des diodes laser IR dont la 
frequence de rayonnement est propre a chaque camera il suffit alors 
d'alimenter les diodes simplement pour identifier une camera. 

Si on utilise de la lumiere visible, les memes possibilites 
d'identification sont possibles en utilisant des diodes d'une ou plusieurs 
20 couleurs. 

Un premier mode de realisation d'antenne de reception 12 va §tre 
decrit a present en reference avec les figures 6 a 8. L'antenne de reception 
12 comporte un reflecteur 20 en forme de parabole et une source 21 (ou tete 
25 de reception) maintenue au foyer de la parabole par au moins un bras 22. Le 
reflecteur 20 et la source 21 cooperent selon des principes bien connus pour 
recevoir les ondes electromagnetiques arrivant dans un cone de reception 
23 dont les generatrices forment un angle a par rapport a I'axe central 24 de 
la parabole. 

30 Quatre detecteurs infrarouges 25 sont disposes sur le pourtour du 

reflecteur 20, les quatre detecteurs 25 formant, par exemple, les sommets 
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d'un carre. Pour obtenir un fonctionnement correct il convient de ne pas 
masquer de detecteur 25 avec le bras 22. Chaque detecteur 25 comporte au 
moins un capteur IR muni d'au moins une lentille de Fresnel qui definie un 
cone de detection 26 d'ouverture p, le cone de detection etant un cone de 
5 revolution pour lequel I'angle p represente I'angle entre deux generatrices 
diametralement opposees, p etant par exemple de 90°. La generatrice de 
chaque cone de detection 26 qui passe par I'axe central 24 de la parabole 
forme un angle y avec ledit axe central 24. [.'intersection des cones de 
detection 26 forme un cone d'asservissement 27 de section pseudo-carre 
10 represente par des hachures sur la figure 7. Pour obtenir un bon 
asservissement de la poursuite de I'emetteur de la camera, il convient que le 
cone d'asservissement 27 soit insert a I'interieur du cone de reception 23. 

Le principe de fonctionnement de I'asservissement de cette 
antenne consiste a deplacer I'antenne de maniere a avoir les quatre 
15 detecteurs qui detectent simultanement la presence de I'emetteur infrarouge 
14 de la camera a poursuivre. Les differentes valeurs des angles a, p et y 
ainsi que la distance D separant deux detecteurs 25 diametralement 
opposes definissent les domaines de fonctionnement d'un tel systeme. 

Les angles p et y permettent de determiner la zone « surveillee » 
20 par les detecteurs 26. II n'est pas necessaire de surveiller une zone sur un 
angle \\i superieur a 180°, la camera ayant peu de chance de sortir d'une 
telle zone surveillee. Par ailleurs, plus I'angle p est petit, plus la lentille de 
Fresnel focalise sur le capteur et meilleure est la sensibilite de detection. 

L'angle y et la distance D definissent la distance minimale de 
25 fonctionnement D1 par la relation suivante : D1 = D / (2 x sin(y)). L'homme 
du metier remarque aisement que plus I'angle y est grand, plus la distance 
minimale de fonctionnement diminue. 

Les angles a et y et la distance D definissent egalement la 
distance de fonctionnement D2 qui correspond a un asservissement correct 
30 de I'antenne. La distance de fonctionnement D2 est infinie lorsque I'angle y 
est inferieur ou egal a I'angle a et est definie par la relation suivante dans les 
autres cas : D2 = D x sin(a) / (2 x sin(y) x (sin(y) - sin(a))). L'homme du 
metier peut remarquer que la distance de fonctionnement decroTt tres 
rapidement des que y s'eloigne de a. 
35 De tres nombreux compromis sont possibles. Par ailleurs il 

convient egalement de prendre en compte que la distance maximale de 
fonctionnement est egalement limitee par la puissance d'emission de 
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I'emetteur infrarouge 14 et par la sensibility des detecteurs 25, cette distance 
maximale de fonctionnement etant, par exemple, comprise dans une 
fourchette de 30 a 50 metres. 

A titre d'exemple, pour un cdne de reception 23 ayant un angle a 
5 de 5° et une distance D de 40 cm, le choix d'un angle y compris entre 5° et 
5,2° permet d'obtenir une distance de fonctionnement D2 superieure a 50 m 
tout en ayant une distance minimale de fonctionnement D1 comprise entre 
2,2 et 2,3 m. En outre, pour avoir une bonne reception, il est preferable de 
surelever I'antenne afin de s'affranchir d'eventuels obstacles (tel un homme 
10 ou un decor). Un surelevement approprie de I'antenne permet egalement 
d'assurer la distance minimale de fonctionnement. 

II est possible de reduire la distance entre les detecteurs 25 en les 
placant a I'interieur du cone de reception 23 pour ameliorer le 
fonctionnement des detecteurs mais cela a egalement pour effet de reduire 
1 5 la sensibilite de I'antenne par ajout de zone de masquage. 

Le systeme de detection de camera decrit sur les figures 6 et 7 
est relativement simple a mettre en ceuvre. La figure 8 represents plus en 
detail le fonctionnement electrique des detecteurs 25. Le systeme expose 
dans cet exemple de realisation fonctionne avec un emetteur infrarouge 
20 utilisant une sous-porteuse pour identifier la camera. 

Le capteur infrarouge est un phototransistor 30 fonctionnant sur le 
rayonnement infrarouge. Le phototransistor 30 a son chemin collecteur- 
emetteur connecte entre une source de tension VCC et la masse par 
I'intermediaire d'une resistance 31. Le courant dans le collecteur du 
25 phototransistor 30 est proportionnel au rayonnement infrarouge recu sur sa 
base. Les variations de tension au point de connexion 32 entre la resistance 
31 et le phototransistor 30 se trouvent etre proportionnelles au rayonnement 
infrarouge recu par le phototransistor 30. Un amplificateur 33 amplifie les 
variations de tension du point de connexion 32. Un filtre passe-bande 34 est 
30 connecte en sortie de I'amplificateur 33 pour limiter le signal aux frequences 
des sous-porteuses a detecter. Comme le sait I'homme du metier, le filtre 
passe-bande 34 et I'amplificateur 33 peuvent etre intervertis ou meme 
combines en un seul circuit. 

Un circuit d'identification 35 programmable memorise le numero 
35 de la camera a detecter, le circuit d'identification 35 etant du meme type que 
celui utilise dans I'emetteur infrarouge. Un synthetiseur de frequence 36 
recoit le numero d'identification de la camera et fournit la frequence de sous 
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porteuse qui lui est associee, par exemple I'une des frequences indiquees 
dans le tableau 2. II va de soi que I'homme du metier peut, au choix, utiliser 
un unique circuit d'identification 35 et/ou un unique synthetiseur de 
frequence 36 ou incorporer Fun ou les deux circuits dans chaque detecteur 
25. 

Un melangeur 37 effectue une multiplication des signaux 
provenant d'une part du filtre passe bande 34 et d'autre part du synthetiseur 
de frequence 36. Le signal sortant du melangeur 37 correspond au signal 
sortant du filtre passe-bande 34 dont le spectre est decale de la frequence 
du signal fournit par le synthetiseur de frequence 36. Un filtre passe-bas 38 
est connecte a la sortie du melangeur 37. La frequence de coupure et la 
pente de filtrage du filtre passe bas sont choisies pour rejeter au maximum 
les frequences correspondant aux autres sous-porteuses, dans notre 
exemple on assure au moins 100 dB de reduction pour les frequences 
superieure ou egales a 10 kHz. Comme peut le remarquer I'homme du 
metier, I'ensemble constitue du synthetiseur de frequence 36, du melangeur 
37 et du filtre passe-bas 38 realise un filtre passe-bande dont la raie centrale 
est ajustable. Lorsque le phototransistor 30 recoit un signal infrarouge dont 
la sous-porteuse correspond a la frequence du signal sortant du synthetiseur 
de frequence 36 alors le signal sortant du filtre passe-bas 38 est non nul. 

Un comparateur 39 recoit d'une part le signal sortant du filtre 
passe-bas 38 et d'autre part une tension de reference Vref. Le comparateur 
39 fournit un signal de type binaire indiquant si la bonne camera est detectee 
ou non. Le signal sortant du comparateur 39 correspond au signal sortant du 
detecteur infrarouge 25. La tension de reference Vref doit etre la plus basse 
possible afin d'augmenter la sensibilite de detection dans la zone couverte 
par le detecteur infrarouge 25 mais celle-ci doit etre suffisamment elevee 
pour rendre le detecteur infrarouge 25 insensible aux bruits. 

Un circuit de commande de moteur 40 recoit les signaux de sortie 
de deux detecteurs infrarouge 25 diametralement opposes et fournit une 
consigne a un moteur M1 ou M2. Chaque moteur M1 ou M2 est couple avec 
le reflecteur 20 afin d'assurer une rotation selon un axe perpendiculaire a 
I'axe des deux capteurs relies au circuit de commande 40 qui lui est 
connecte. Le signal fourni au moteur a pour objet de faire deplacer le 
reflecteur 20 dans la direction de Tun ou I'autre des detecteurs 25 connectes 
au circuit de commande 40. Si un seul des deux signaux recus par le circuit 
de commande indique la presence de la camera, alors le circuit de 
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commande 40 fait tourner le moteur M1 ou M2 associe en direction du 
capteur qui report le signal. Si les deux detecteurs infrarouges 25 indiquent 
simultanement la meme information, le circuit de commande 40 ne fait pas 
tourner le moteur. 

5 Comme cela a deja ete indique, il existe de nombreuses variantes 

de ce premier mode de realisation. Parmi les variantes possibles, il convient 
d'indiquer que pour effectuer le reperage de la camera, il n'est pas 
necessaire d'avoir quatre detecteurs infrarouges, trois detecteurs 25' 
suffisent comme montres sur la figure 9. L'homme du metier remarquera que 

10 le nombre et la position des detecteurs peuvent etre quelconque pour 
assurer la fonction de reperage mais que certaines configurations, 
notamment celle montree sur la figure 7, permettent de simplifier les 
dispositifs de commande. 

L'utilisation de lumiere visible peut presenter un avantage lorsqu'il 

15 est prevu que la distance est importante entre les cameras et les antennes. 
Par distance importante, il faut par exemple comprendre superieure a 100 
metres. En effet l'utilisation de forte puissance en infrarouge est assez 
reglementee. II convient alors de faire attention a ce qu'aucune camera ne 
se trouve dans le champ filme par une autre camera pour eviter de degrader 

20 I'image. Pour utiliser le premier mode de realisation avec de la lumiere 
visible, il est preferable d'utiliser des capteurs optiques centres sur la 
longueur d'onde des diodes utilisees afin de limiter les bruits environnant. 

Un deuxieme mode de realisation d'antenne de reception 12 va 
25 etre decrit a present en reference avec les figures 10 et 11. L'antenne de 
reception 12 comporte un reflecteur 50 en forme de parabole et une source 
51 maintenue au foyer de la parabole par au moins un bras 52. Le reflecteur 
50 et la source 51 cooperent selon des principes bien connus pour recevoir 
les ondes electromagnetiques arrivant dans un cone de reception 53 dont 
30 les generatrices forment un angle 0 par rapport a I'axe central 54 de la 
parabole. 

Un dispositif a capteur matriciel 55 est place sur I'axe central 54. 
Le dispositif a capteur matriciel comporte, par exemple, un objectif grand 
angle ayant un angle d'ouverture i I'objectif focalisant sur un capteur 
35 matriciel, par exemple de type CCD sensible a la longueur d'onde des 
diodes IR 15 (un CCD classique pour des diodes emettant de la lumiere 
visible). L'angle d'ouverture <|> doit etre relativement eleve pour avoir une 



10 



large vue du lieu ou evolue la camera, L'angle d'ouverture <|> est par exemple 
de 135°. 

Malgre le grand angle de I'objectif, la precision sur un point du 
capteur peut etre tres faible. Un capteur ayant une resolution spatiale de 640 
x 480 points permet d'obtenir une precision d'angle e inferieur a 1°. Un 
dispositif de traitement d'image 56, recevant les images provenant du 
dispositif a capteur matriciel 55, filtre les images afin de reperer les points 
clignotants, le clignotement des points etant representatif d'un message en 
bande de base correspondent au numero de la camera. Le dispositif de 
traitement d'image transmet les coordonnees de la camera a suivre a un 
circuit de commande des moteurs 57 qui elabore les consignes a envoyer 
aux moteurs M1 et M2. Les consignes envoyees aux moteurs ont pour objet 
de deplacer I'antenne afin de placer le point representatif de la camera au 
centre du capteur matriciel. Un tel dispositif permet d'utiliser un cone de 
reception tres ferme sans limitations de fonctionnement. 

Bien evidemment, d'autres variantes sont possibles. II est possible 
d'utiliser d'autres systemes de capteurs. On peut par exemple utiliser seul ou 
en complement du premier mode de realisation un capteur central muni d'un 
filtre dichroTque dont la transparence varie en fonction de l'angle d'incidence, 
ou un filtre de densite variable. Le capteur central foumit alors un signal dont 
I'amplitude depend de l'angle d'incidence des rayons recus. Un deplacement 
de I'antenne se traduit par une augmentation ou une diminution du de 
I'amplitude du signal provenant du capteur central. L'asservissement de 
I'antenne se fait alors pour maintenir I'amplitude de ce signal au maximum. 

Egalement, dans les exemples preferes, I'antenne utilisee est de 
type parabolique mais I'homme du metier peut utiliser d'autres types 
d'antennes directionnelles. Parmi les antennes directionnelles, il est 
notamment possible d'utiliser des antennes actives ou antennes commutees 
electroniquement. Les antennes commutes n'ont pas besoin de se deplacer 
car la directivite de I'antenne se fait par commutation de lobes de reception, 
les circuits de commande etant a modifier en consequence. 
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REVENDICATIONS 



1 . Systeme de transmission video comportant une camera 
(10) munie d'un emetteur (11) pour transmettre des images par 

5 radiofrequence et une antenne direetionnelle (12) de reception pour recevoir 
les images provenant de I'emetteur (11), caracterise en ce que la camera 
(10) comporte un moyen d'identification qui 6met un signal de reperage, 

et en ce que I'antenne (12) comporte un moyen de reperage (13) 
pour reperer le signal de reperage et un moyen d'asservissement pour 
10 diriger I'antenne sur I'emetteur (1 1) de la camera (10). 

2. Systeme selon la revendication 1, caracterise en ce que 
le moyen d'identification est un moyen optique. 

15 3. Systeme selon la revendication 2, caracterise en ce que 

le moyen optique est un emetteur de lumiere visible. 

4. Systeme selon la revendication 2, caracterise en ce que 
le moyen optique comporte un emetteur infrarouge (14). 

20 

5. Systeme selon Tune des revendications 2 £ 4, 
caracterise en ce que le moyen de reperage (13) comporte un capteur 
matriciel (55). 

25 6. Systeme selon la revendication 5, caracterise en ce que 

le capteur matriciel (55) est place au centre de I'antenne direetionnelle 

7. Systeme selon Tune des revendications 2 a 4, 
caracterise en ce que le moyen de reperage (13) comporte au moins trois 

30 detecteurs (25, 25'). 

8. Systeme selon la revendication 7, caracterise en ce que 
| es detecteurs (25, 25') sont situes sur le pourtour de I'antenne. 
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9. Systeme selon Tune des revendications 1 a 8, 

caracterise en ce que le signal de reperage identifie une camera parmi 
plusieurs cameras. 
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10. Camera video (10) comportant un emetteur (11) pour 
transmettre des images par radiofrequence, caracterise en ce qu'elle 
comporte un moyen d'identification (14) qui emet un signal de reperage. 

5 

1 1 . Camera selon la revendication 10, caracterise en ce que 
le moyen d'identification est un moyen optique. 

12. Camera selon la revendication 11, caracterise en ce que 
10 le moyen optique est un emetteur de lumiere visible. 

1 3. Camera selon la revendication 11, caracterise en ce que 
le moyen optique comporte un emetteur infrarouge (14). 

15 14. Camera selon Tune des revendications 10 a 13, 

caracterise en ce que le signal de reperage identifie une camera parmi 
plusieurs cameras. 

15. Antenne directionnelle (12) pour recevoir les images 
20 provenant de la camera de I'une des revendications 8 a 10, caracterise en 
ce qu'elle comporte un moyen de reperage (13) pour reperer le signal de 
reperage et un moyen d'asservissement pour dinger I'antenne sur I'emetteur 
(11) de la camera (10). 

25 16. Antenne selon la revendication 15, caracterise en ce 

que le moyen de reperage (13) comporte un capteur matriciel (55). 

17. Antenne selon la revendication 16, caracterise en ce 
que le capteur matriciel (55) est place au centre de I'antenne directionnelle 

30 (12). 

18. Antenne selon la revendication 15, caracterise en ce 
que le moyen de reperage (13) comporte au moins trois detecteurs 
infrarouges (25, 25'). 

35 

19. Antenne selon la revendication 18, caracterise en ce 
que les detecteurs (25, 25') sont situes sur le pourtour de I'antenne. 
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